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1 TURVAOHJEET ... LUE ENNEN KAYTTOONOTTOA

LYHYESTI ...
1.1 ASENTAMINEN o -
Suunnitettu kytettévaksi asennusalueelia 2 0avo
A IEC 664, 1980/PD6499 ja UL 873 mukaan. Seabusie P 51
Mahdollisten hairididen valttGmiseksi kayta e SP1
asennuksiin maadoitettua metallikoteloq,
estd jannitteisten osien koskettaminen ja maadoita Halytysulostulo
anturin ‘yoipgo. Noudata kayttéohjeen
kytkentGohjeita. Ulostulojen P -
1.2 OHJELMOINTI indikointien U CO* ¥ CDa
Kaikki toiminnot ovat muutettavissa etupaneelista, merknnt |C__caL3o00 il

Kayttéonottajan vastuulle jGd vamistaa etta
ohjelmointi on turvallinen ko.kohteessa. Suojaa Rutiinisaadet

ohjelma "lock” toiminnolla. —
* Asetusarvon nayttd

1.3 HALYTYSTEN KAYTTO
Alé kéyta SP2:a ainoana halytysiaitteena jos laitevika *k A Asetusarvon suurentaminen

voi aiheuttaa henkilbvahinkoja. * ¥ Asetusarvon pienentaminen
Halytyksen tai vitheilmoituksen resetointi

TAKUU
¥ A Painetaan kerran saman aikaisesti

CAL 3200 PID-sadatimessa on 3 vuoden takuu. Takuu
koskee raaka-aine ja valmistusvikoja.
1. Jos laite toimii viheellisesti, palauta se myyjdlle. i - 4o
Laite korjataan tal vaihdetaan uuteen veloftuksetta. KAYTTOOHJEESSA KAYTETTAVAT MERKIT
2. Laitteessa ei ole vaihdetftavia osia. Takuu ei ole
24 = % ikkeee e
voimassa jos laite on vioittunut IGmmon, kosteuden v A o i E
tai muun kayttdvirheen jondosta.
3. Kuluvia ja vadrasta kaytdsta tuhoutuvia osia, esim.
rele, ei korvata.
4.  Muut takuuehdot ELKOMIT RY:n TOIMITUSEHTOJEN
mukaan.

ulostulon indikaattori vilkkuu

L

Pida Paina ja
painettuna vapauta

g Vaihtuva
" nayttd

2 TOIMINTATAULUKKO JA OHJELMOINTIOPAS

Tolminto/Arvo

Lyhyt ohje:
1. Sis&én / ulos TOIMINTOTAULUKKO
ohjeimointi-tilaan
Paina ja pida
VAls

2. Ohjeimointitasolia liikkuminen —_

3memmmmmmmm - SE L
|
1

s S
E % ULOSTULOT : TEKNISET TOIMINNOT

3. Toiminnon arvon
lukeminen/muuttaminen

Toiminnory
anvon
lukeminen

‘memmmmmmmm

I— MANUAALISET SAADOT SP2 TOIMINTA- I_ ANTURIN VALINTA & NAYTON
—i MUODOT VALINNAT

Toiminnon
‘Autotune” arvo

Arvon
muuttaminen
(tai * V)
Vapauttamisen jalkeen
tarkista valinta

i i i

4. Tason vaihtaminen

Sityminen
b

foirintoon EfaAnd] EEEE mmmmm
Vet eal SP1 KAYTIOPARAMETRIT md  $P2 KAYTTOPARAMETRIT
taso

paikka




3

TIIVISTETTY ALKUASETUSOHJE

... PERUSTEELLISET OHJEET KAPPALEESSA 6

4.5P1 ulostulon valinta,

Paina kemran %

1. Kytke jannite
Itsetestauksen

jalkeen nMOE

vilkkuu

2. Anturin valinta

Paina ja pidd % fm

o SRR
Valitse:

) Puolijohdereleen
Tarkista i ohjaus $SD
valinta
=l AR

3.valitse °C / °F 2Arele

Paina keran
Jos alkuasetuksissa on
vaikeuksia:
Paina ja pida

Valinta v 13 s Saadak-
sesi naytoon
seuraavan kohdan.
Vapauta painik-
keet saman alkaisest.

5. Poistu alkuasetuksista 8. “Autotune” viritys
Mene =k
ohjelimointitican

Pida 3 s

Pidé molempia
3s

Normnaall tolmintatila, ei viela
asetusarvoa

[

D )
6. Valitse muut toiminnot nyt
tal mydhemmin
Katso vasermmalia olevaa
taulukkoa

7. Asetusarvon (SP1) luke-
minen/muuttaminen

Polsu ohjel-
mointifilasta

- [

Asetusarvon m":}: Pida 3
lukerninen
&

R N - -
Asetusanvon "Autotune” -
suurentarminen ;‘msgﬂ

e HUOM! Asefusarvo Iukittu

1 virityksen aikana. Valitse
Asetusarvon m FunEjoFF] Soctcksesi

plenentéminen iﬂf;

Toimintavalmis tehtaan PID
asetuksin

4

SUHDESAADON JAKSOAIKA

Optimi jaksoaika madritet&an “TUNE” tai
“TUNE AT SETPOINT” ohjelmassa mutta se ei mene
automaattisesti kaytoon

Kaytettavan jaksoagjan valintaan vaikuttaa ulkoinen
ohjauskoje tai kuoma kuten kontaktori, puclijohderele,
ventiii tms

HUOMI Liian pitké& jaksoaika voi aiheuttaa oskillointia
Liian lyhyt jaksoaika voi pienentad sahkomekaanisten
ohjauskojeiden kayttdikad

VAIHTOEHTOISIA JAKSOAJAN VALINTATAPOJA
Katso taulukko 9.3

91

LAR

9.1.2 Ohjelmoi lasketun jaksoajan hyvaksynta
9.1.3 Valitse manuaalisesti jokin jaksoalka (0,1 - 81) s.

9.1.4 Jos kaytetaan tehdasarvoa 20 s, mitGan
toimenpiteita ei tarvita. On "autotune” viritys tehty
tal el

HUOM! Jos jaksoajan “autotune” arvon
automaattinen kayttdonotto on hyvaksytty, se
paivittyy jokaisen “autotunen” yhteydessa

SUOSITELTAVIN TAPA ON 9.1.1

9.2 AIKAJAKSON ASETUS
Analoginen esitys

“Autotune” ava

9.3 SUOSITELTAVAT AIKAJAKSOT
Releiden ennenikaisen kulumisen estamiseksi

saatimen ulostulo | Aikajakso | Kuomma (resist.)
v i
s ! 20 5 tal pidempi |
: suosius 12 A/250 v VAC
1r|r1|nl|'\"d 10s |
[— 11 250V VAC
Puoljohidereleen  11-3 s : pucijohderele
ohjaus :[olue 0,1-81s) i
01s PIM




5 OHJELMOITAVAT TOIMINNOT. TASO 2

m Anturin valinta

Anturin
tyyppi anturin alue lineaarisuus
Termopari +°C
cb]B 010 1800°C| 3210 3272°F | Pr-30%RN/PH-6%RN | 2.0 *
1cE [E Oto 600°C| 3210 112°F| Chromel/Con 0.5
tcd|J Ofo 800°C| 32101472°F| kon/Constantan | 0.5
fcK|K | -50101200°C| -5810 2192°F | Chiomel/Alumel | 0.25*
folL L Oto 800°C| 3210 1472°F| Fe/Konst 05
fcn [N | -50101200°C| 56810 2192°F | NICroSiyNisi 0.25*
tcr [R | 0101600°C| 32102912°F| PI-13%Rh/PI 20 *
tcs |S 0101600°C | 3210 2912°F | P-10%RN/Pt 20 *
tct [T | -200/250°C| -273/482°F| Copper/Con 0.25%
Vastusanturi
[ra] | -200/400°C| -273/752°F| PtIOORID-2 | 0.25
Analogiset sisaanmenot (10 ... 50 mv)

0-20mvV  4-20mv sadtoalue

0- 100 0- 400

0- 100 -25- 400
0-1000 0-3000  +0.5%
0- 1000 250 - 3000
0-2000 0- 3000

HUOM!
1. Lineaarisuus 5-95 % anturin alueesta

2. *Lineaarisuus B: 5°C (70 - 500°C), K/N: 1® =350°C
alueet. RfS: §°C <350°C, T: 1°C <-25°C >150°C
Pt100: 0,5°C <-100°C
3. Erilinen PIM-moduli mahdollistaa myds muita sisaan/ulostuloja

R o) o) (7 (o) [si) (7] [

Valitse C/F tai jokin muu yksikkd
Saadin laskee °C astellla

©& OHJELMOITAVAT TOIMINNOT. TASO 3

ULOSTULOT

=P}

Valitse SP1:n ulostulo.

HUOM! Alkuasetusten jalkeen ulostuloja voi
muuftaa vain toiminnon jélkeen

ULOSTULOT (katso 5.3)

— §8d: Puolijohdereleen ohjaus: Ukopuolisen
puolijohdereleen ohjaukseen 5 VDC +0/~15 %,
10 mA, eristGmaton

— Rele: Yksi sulkeutuva kosketin (AgCdO), 2 A/250 VAC
resistiivists kuormaa

BEEEER (rone) (ssa) (Y]
Lue SP2:n ulostulo. JAAHDYTYSTOIMINTO

Lammitys/jaahdytys sovelluksissa katso erillista
3200 control of heat-cool applications

TEKNISET TOIMINNOT

m Toimintahdiridsuojaus

HUOMI! Asetus vaikuttaa turvallisuuteen anturin
vioittuessa. Ulostulojen filat vikatilanteissa

BT (rone) (a0

Resetoi kaikki toiminnot tehdasasetuksiin

S5P1 SP2
uP.5C | pois pois
dnsc | padle padile
Tu.2d pois padile
1d.2u | padle pois

m Ulostulojen toiminta:

Normaali/invertoitu
HUOM! Asetus vaikuttaa turvallisuuteen

vikatilanteissa
S5P1 spP2
Tr.2d | N
1d.2d N N
1r.2r | |
1d.2r N |

Valitse Invertoitu [Gmmityskaytdon ja Normaali
jadhdytyskayttoon




HALYTYSULOSTULON SP2 KAYTTO

10.1 SP2:N KAYTTAMINEN HALYTYKSENA

1. Valitse SP2:n toiminta - katso 10.4

2. Tawlittaessa valitse SP2:n lisaioiminnot [sP2.b],

katso 10.5

3. Jos tehdasasetus 2,0°C hystereesi ei ole sopiva,
muuta se [bnd.2]. Aseta [€YC.2]| ON/OFF (tehdasasetus)
Aseta SP2 asetusarnvo [sgt.2](10.4 y°) )
Poistu ohjelmointitilasta. SP2 toimii nyt halytysiahtona

o b

10.2 SP2:N KAYTTAMINEN P-SAATOULOSTULONA
1. Valitse $P2:n toiminta katso 10.4
2. Aseta SP2:n suhdealue ja aikajakso [CYC.2]
3. Aseta SP2 asetusarvo [sgt.2] (10.4 y°)
4. Poistu ohjelmointitilasta. SP2 toimii nyt
P-saatéulostulona

10.3 SP2 JAAHDYTYSKAYTOSSA
Taydellisemmat ohjeet erillisena: “3200 control of

heat-cool applications”

Asetukset |a0%15 kéytdsscr
:ssa [Cool | (Jaahdytksen valinta)
580 [nLin] (Ep&lineaarinen sundealue)

10.5 SP2:N LISATOIMINNOT: LUKKIUTUVA/
m VIRITTYVA HALYTYS TAI EPALINEAARINEN
JAAHDYTYS

Tehdasasetus: m
fascects
10.5.1 m Lukkiutuva halytys

Seka ulostulo etta indikointi lukkiutuvat, Kun olosuhteet
palautuvat normaaliksi, kuitataan painamalla saman
aikaisesti ¥ A

10.5.2 Virittyva halytys
Kalkissa halytysmuodoissa halytysrajat fulevat voimaan
vasta kun SP1 on kerran saavutettu
ESIM: Virittyva alitus halytys

A
SP y SP__ 5P SP__
/|
liman — Viriftyva halytys
viritystoimintoa Eihaltysta  Halylys  Nomnaali
halytys paalla virtthyy toiminta
lammitettGessa

10.5.3 m Lukkiutuva ja virittyva halytys

10.4 SP2:N TOIMINTA
HALYYTYS TAI JAAHDYTYS

10.6 SP2:N ULOSTULON JA LED INDIKOINNIN TILAT

HALYTYSKAYTOSSA
SP2.A ON/OFF TOIMINTA | SUHDESAATO TOIMINTA
Ero sP2 SP2 sP2 SP2
ulostulo LED ulostulo LED
' )
—-'/*L ':"\' —— A ‘,’*’“
: vain ON/OFF
Raja
1
S A
4 H L4 I ~
Lampdtila = SP2
gk, Mg Y _:'*'_
Jédhdytys :.*\ : i fi
~-—%_  Ulostulo padllé
-./ﬁ— Ulostulo pois
-~ H ra = & .
k- LED padlla
p pe

10.7 m HALYTYKSEN NAYTTO

Kun SP2:n toiminnaksi on valittu halytys [SP2.A] alkaa
ndytdssa vilkkua vuorotellen oloarvon kanssa niin
kauan kun lémpdtila on hélytys alueella (tai kunnes
lukkiutunut hatytys kuitataan)

Halytyksen néyttd voidaan estéa.
Toiminto [no.AL], valitse [on]




